Opis produktu

Pulpit pomiarowy PU-600

Dane aktualne na dzien: 06-01-2026 06:34

Link do produktu: https://bizongarage.pl/pulpit-pomiarowy-dynosw-pu-600-p-33068.html

PU-600

Cena brutto
Cena netto
Dostepnos¢
Numer katalogowy

Kod producenta

Pulpit pomiarowy DynoSW

27 759,03 zt
22 568,32 zt
Na zamoéwienie
331558770

PU-600

Pulpit pomiarowy PU - 600 stuzy do zabudowy uktadéw pomiarowych w bardziej rozbudowanych stanowiskach pomiarowych,
badawczych i dydaktycznych. Ze wzgledu na wymiary nadaje sie do montazu dodatkowych uktadéw pomiarowych

Dane

Techniczne

Materiat blacha
stalowa

Szerokos¢ 60 mm

Wysokos¢ 1000 mm

Glebokos¢ 400 mm

Kolor RAL 7035

Stopien IP 55

ochrony

STEROWNIK HAMOWNI Wersja | - Parametry

Parametry sterownika hamowni 1

RISC 64MHz

Komputer bazowy 4-rdzeniowy Cortex A76 2.4 GHz; 4GB RAM
LPDDR4; Pamie¢ danych 64 GB 100MB/s; Mikrokontroler 32-bitowy

Uktad Wejscia / Wyjscia

- Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n/ac (2.4/5 GHz)

- Bluetooth 5.0 (Niski poziom energii (BLE))

- Gigabit Ethernet

-2x USB 2.0

- 2 X USB 3.0 (Jeden zajety przez pamiec¢ danych)

- 2X Micro HDMI

- Czujnik warunkdéw otoczenia / stacja pogodowa (temperatura,
cisnienie, wilgotnos¢) dostarczany jako osobne dane

- CAN-BUS 2.0B

- Wejscia zasilania czujnikéw 12V, 5V

- Wyjscie analogowe 0-10V

- 2 wyjscia PWM po stronie niskiego napiecia 3A 40v

- Dodatkowe wyjscie strony niskiego napiecia 3A 40v

- Dwuzaciskowe wyjscie przekaZznikowe 250v 16A

10MHz

- Wejscie predkosci obrotowej rolki czujnika Halla/enkodera do

- Wejscie predkosci obrotowej silnika dla czujnikéw Halla, VR,
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indukcyjnych lub pojemnosciowych czujnikéw zaciskowych do 15
kHz

- Dedykowane wejscie czujnika wagowego ze zintegrowanym
wzmachiaczem

- Wejscie analogowe ogélnego przeznaczenia 0-5 V

- 4 wejscia termopary z mozliwoscig wejscia analogowego

- Wejscie przetacznikéw fizycznego

- Interfejsy typu PC: USB, Ethernet, micro HDMI, Interfejsy
bezprzewodowe Wi-Fi i Bluetooth

STEROWNIKI HAMOWNI Wersja Il - parametry

Parametry sterownika hamowni 2

Komputer bazowy 4 rdzeniowy 1.5 GHz klasy PC z systemem
operacyjnym i dedykowanym oprogramowaniem oraz system
sterowania i akwizycji danych oparty na mikrokontrolerze
sterujgcym 32-bit RISC 64MHz

Uktady Wejscia / Wyjscia

- Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n/ac (2,4/5 GHz)

- Bluetooth 5.0 (niski poziom baterii (BLE))

- Gigabit Ethernet

- 2x port USB 2.0

- 2x port USB 3.0 (jeden zajety przez pamiec¢ danych)

- 2x port micro HDMI

- Ztacze audio mini jack

- Czujnik warnkéw otoczenia (temperatura, ciSnienie, wilgotnos¢)

- 2x interfejs CAN-BUS 2.0B

- Wejscie zasilajace 24v, 12V, 5V (2A) o sumarycznej wydajnosci
20W

- 4 wyjscia analogowe 0-10V

- 4 wyjscia PWM typu open collector 3A 40V

- 4 wyjscia PWM typu open collector 3A 28V

- 4 wyjscia dodatkowe typu open collector 3A, 40V

- 4 dwu pinowe wyjscia przekaznikowe 250V 16A

- 4 wejscia czujnikéw predkosci rolki typu hall lub enkodery

- 1 wejscie czestotliwosciowe ogdlnego przeznaczenia

- 1 wejscie predkosci obrotowej -czujnik hall, indukcyjny lub
pojemnosciowy do 15 kHz

- Dedykowane wejscie z wbudowanym wzmacniaczem tensometru

- 12 wejs¢ analogowych 0-5V ogdlnego przeznaczenia

- 8 wejs¢ dla termopar z mozliwosciag pracy jako wejscia
analogowe

- 4 wejscia dla przyciskéw sterujacych
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